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[15] involuteΣ(crossed helical gear design system) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  図 15.1 involuteΣ(ねじ歯車) 

 

15.1 概要 

ねじ歯車寸法計算ソフトウェアは．ねじ歯車の寸法計算を行い，

歯形かみ合いと2次元と3次元歯形のCADデータを出力します． 

 

15.2 初期設定 

図 15.2に設計基準の設定を示します． 

(1)軸角の変更 

転位を与えた場合や中心距離を変更した場合に，軸角を変更す

る方式と軸角を変更しない方式（Buckingham）を選択します． 

(2)歯先円直径の決定方式：標準方式および等クリアランス方式 

(3)基準ラックの設定：並歯．低歯．特殊 

(4)中心距離と転位係数の関係は，以下の 3種類です． 

<1>転位係数をピニオンとギヤに与え中心距離を決定 

<2>中心距離を基準として各歯車の転位係数を決定 

<3>転位係数を無視して任意に中心距離を決定 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  図 15.2  初期設定 

15.3 諸元入力画面 

図 15.3に諸元入力画面を示します． 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図 15.3  諸元設定 

15.4 寸法結果 

 図 15.4～図 15.6にねじ歯車の寸法，かみ合い，歯厚計算結果を

表示します． 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  図 15.4  歯車寸法結果 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  図 15.5  かみ合い数値 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  図 15.6  歯厚数値 

 

15.5 歯形図 

 図 15.7に正面歯形を，図 15.8に 3D歯形を示します．  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

      図 15.7  正面歯形       図 15.8 3D歯形 
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 図15.8の歯形レンダリングでかみ合い接触線が歯車の回転に伴

い移動する様子を確認することができます． 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図 15.9  歯形レンダリング 

 

15.6 歯形の接触軌跡（オプション） 

 図15.10に歯の接触軌跡を示し，図15.11に接触座標を示します．

さらに，図 15.11にすべり速度とすべり率数値を，図 15.13および

図 15.14にすべり速度とすべり率グラフを示します． 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図 15.10 歯面の接触軌跡と補助フォーム 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図 15.11 接触座標 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図 15.12 すべり速度，すべり率 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図 15.13 すべり速度 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図 15.14 すべり率 

 

15.7 歯形データ 

 ねじ歯車の歯形座標を DXFまたは 3D-IGESファイルに出力す

ることができます．（IGESファイル出力は，オプションです） 

図 15.15で設定し作図した例を図 15.16に示します． 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図 15.15  歯形データ出力 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図 15.16 CAD作図例 

 

 

 


