
 56 

[19] VGR ラック設計ソフトウエア 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

19.1 VGR≤№₦  

 

19.1 概要 

VGR(Variable Gear Ratio)≤№₦ ₴↔⅍ₒₔ₈„ ↓⅔₡└

₀ ‚ ― ₥∫⌐₮₡₢╒↕‚ —΅―  ⁴≤№₦”

₀   FEM  ‮⁯ ₧≤↔ ⇔

⌂℗ ₧≤↔₀  ⁴ ‗Ό‖Ὼ⁴₴↔⅍ₒₔ₈‖   

 

19.2 ピニオンの諸元入力 

≤№₦‗Ὸ‹ ῲ↓⅔₡└” ‗ ≤№₦₀  ⁴‍‼

”↓⅔₡└ ₀  ‴  19.2‚↓⅔₡└ ”

₀ 19.3‚↓⅔₡└” ₀  ‴   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  19.2 ↓⅔₡└ ”  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 19.3 ↓⅔₡└”  

 

 

19.3 ピニオン歯形図 

↓⅔₡└” ₀ 19.4‚  ‴  19.5„ ”

‖   

 

 

 

 

 

 

 

 

19.4 ↓⅔₡└       19.5  

 

19.4 ギヤレシオカーブ 

↓⅔₡└” ‚  ⁴≤№₦₩ₐ└(mm/rev)” ₀

 ‴  19.6„ ”₧≤↔‖ Ό 19.7„ ₰↨

≤ₐ└ ‖  ―΅‴   

(1)₰⅍№← ”  

↓⅔₡└” Ό≤№₦ ‗’⁯‴   

(2) ” „  

⁯⁶Ό ר Ό↓⅔₡└ ”‗Ὼ”₰⅍⌠╒₦₩ₐ└ 

⁯⁶Ό ש Ό↓⅔₡└ ↓№℅ ”‗Ὼ”₰⅍⌠╒₦₩ 

ₐ└ 

⁯⁶Ό ת Ό↓⅔₡└ ”‗Ὼ”₰⅍⌠╒₦₩ₐ└   

₀  ‴   

(3)₧≤↔ ₰₦⌠╒⌂ↄ╒₀₰≤ₐⅎ  ⁴‗ ‚↓

⅔₡└ ‗≤№₦₰⅍⌠╒₦ ₀  ‴   

 19.6ῷ⁭• 19.7„ ↓⅔₡└ ” ‚ ΅≤№₦

₩ₐ└‾  ―΅‴ Ό ≤№₦₩ₐ└₀   ⁴ ‗‾

‖   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  19.6₥∫⌐₮₡₢╒↕( ) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  19.7₥∫⌐₮₡₢╒↕(₰↨≤ₐ└ ) 
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19.5 ラックの諸元設定 

≤№₦” ₀ 19.8‚  ‴  ≤№₦”

” ‚⁭⁯ ≤№₦” (↓⅔₡└ 0 deg )

‚ῷ῾⁴ ” Ό ‴‍„ ₀  ‴  ≤№

₦ ” ₀ 19.9‚  ‴   

 

 

 

 

 

 

  19.8 ≤№₦”  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 19.9 ≤№₦  

 

19.6 VGR ラックの歯形創成図 

 ≤№₦ ” ₀ 19.10 ‚  ‴ 

” „ ≤№₦ ” ‖Ῥ⁯ „ ₰⅍№← ₀  

‴  ” ” ₀  ⁴ ‗Ό‖Ὼ‴   

 

 

 

 

 

 

 

19.10 ≤№₦”  

 

19.7 VGR ラックの３D歯形計算 

” ‚ ” ₀  ‴  ( 19.11) 

 

 

 

 

 

 

 

19.11 ”  

 

19.8 レンダリング図 

[⌐└⃰≥└₧ ]∑₿└₀  ‗ ↓⅔₡

└‗≤№₦” Ὸ‹Ῥ΅ ₀  ‴  ⌐└⃰≥└₧ „

” ₀  ⁴ ‗‚⁭⁯ ₀ ῴ―  ⁴ 

‗Ό‖Ὼ‴   

19.12‚↓⅔₡└ Ὸ⁮ ‍⌐└⃰≥└₧ ₀  ‴ 

‴‍ 19.13”≤№₦ Ὸ⁮  ‍⌐└⃰≥└₧ ‚„

Ὸ‹Ῥ΅ ₀  ⁴ ‗Ό‖Ὼ‴   

19.13” ‚  ₪└⅍⌠╒⌂↔₠╒√‖  

ר ”  

 √╒₱ש

√╒⌐↔∫ₐ─ת ₮ₓ╒ⅎ ⁯ ῴ 

װ ”  

”₦№≥„‍‴└₡⅔↓)₦№ₓ℅₦╒⌠⅍₰₦№≥ױ ) 

” ΌῬ⁯‴   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

19.12 ⌐└⃰≥└₧(↓⅔₡└ Ὸ⁮ ) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

19.13 ⌐└⃰≥└₧(≤№₦ Ὸ⁮ ) 

 

19.9 CAD ファイル出力 

↓⅔₡└‗VGR≤№₦” ₀DXF‴‍„ IGES↔₇ₐ⌂

‖  ⁴ ‗Ό‖Ὼ‴  19.14ῷ⁭• 19.15‚↔₇ₐ⌂

₀  ‴  CAD ₀ 19.16 19.19 ‚

 ‴   

 

 

 

 

 

 

 

19.14 DXF       19.15 IGES  

 

 

 

 

 

 

 

19.16 CAD (DXF)   19.17 CAD (DXF) 

 

 

 

 

 

 

 

19.18 CAD (IGES)    19.19 CAD (IGES) 

A B 
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19.10 すべり率グラフ 

 ≤№₦ ”Ὸ‹ ΅ ‗₰⅍№← ‖”Ὸ‹ ΅‚

ῷ῾⁴ ‮⁯ ₧≤↔₀ 19.20 • 19.21 ‚  ‴      

19.20”↓⅔₡└ ‖ Ὼ’ Ό⁯‮  ―΅‴   

 

 

 

 

 

 

 

19.20  ‮⁯ (Low)     19.21  ‮⁯ (High) 

 

19.11 強度計算 

 JGMA ‚ —΅‍ ₀ 19.22ῷ⁭• 19.23

‚  ‴  ≤№₦” „ Low Gain ‗High Gain ” 2

” ‚–΅― ₀ ‴   

ͨAGMA „ ῷ ΅ ⁸   ΅  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

19.22  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

19.23  

19.12 ヘルツ応力グラフ 

≤№₦ ”Ὸ‹ ΅ ‗₰⅍№← ‖”Ὸ‹ ΅‚

ῷ῾⁴⇔⌂℗ ₧≤↔₀ 19.24ῷ⁭• 19.25‚  ‴   

 

 

 

 

 

 

 

19.24 ⇔⌂℗ (Low)   19.25 ⇔⌂℗ (High) 

 

19.13 FEM 歯形応力 

 ↓⅔₡└‗VGR≤№₦”2 FEM ₀ ‴ 

19.26‚ FEM ₀ 19.27ῷ⁭• 19.28‚

₀  ‴   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

19.26 FEM  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

19.27 FEM (P)     19.28 FEM (R-Low) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


